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La pre"sente invention a poor objet an ndcanisme de 
noeuvre k ressort de detente pour interrupteur £lectrique, pouvant 
£tre cooaandi tant par un levier baaculant que par bouton-poussoir, 
resultat que les n^canismes connus n'ont pas pemia d'obtenir 
5 antgrieurement* 

En plus de 1'aTantage pr£cit£, le mecanisme de manoeu- 
vre & ressort de dgtente selon 1' invention se caract&ris* par 
une simplicity remarquable, du fait qu'il se compose d'un nombre 
de pieces r£dult au minimum, qu'on pent le monter m£ canlquement 
10 et qu'on pent done le produire en grand© serle & un prix de re~ 
vient minimum par rapport & la production co.urante* 

En outre 9 le fait de pouvoir utiliser le mecanisme en 
le commandant par levier tout aussi bien qu v ea le commandant par 
bouton-poussoir reduit cons id enablement 1 • apparelllage necessaire 
^5 pour le produire 0 

Ce mecanisme est principal ement caract£ris6 par un or- 
gan e mobile conducteur per tant les contacts mobiles, ayant la 
forme d'une fourche montem en appui sur le fond du boltier de 
1 1 interrupteur et tourn£e vers le baut, dont les bras portent 
2o ^ chaque extr^mit* un contact mobile, ladite fourche present ant 
au centre un cran en saillie sur leqeel un ressort de detente 
presents par 1 • organe de manoeuvre ou par un organe in termed! aire 
entre ledit organe de manoeuvre et le ressort exerce une pression* 

Sans le cas oil l'on utilise, le mecanisme- avec tm- levier 
35" i deux bras, le ressort est port4 direct ement par le levier de 
commando et est incline par rapport au cran central de l v organe 
en forme de fourche, de fagon que 1« oscillation du levier, dans 
un sens ou dans I 9 autre, provoque la detente de la fourche dans 
un sens ou dans 1 9 autre, effectuant les manoeuvres de fermeture 
30 et d'ouve?ture, ou bien les manoeuvres de derivation*, 

Dans le can oil l v 6n utilise le mecanisme avec un bouton- 
poussoir, le ressort est porte* par un prgane inter n£dl aire cobh 
portant un fond qui porte contre 1 'organe jouant le rfile de 
bouton-poussoir et pre" sen tant deux bras dirig£s avec un lager 
35 ecartement vers la fourche osclllante, de sorte que chacune des 
extremitgs desdits bras est dirigee vers un bord d 9 lnteraction 
respectlf presents par la fourche et proche d*un bras respectif 
de cette derniere, de telle fagon que, lorsque le bouton-poussolr 
est enfonc£, un bras de l 9 organe inter m£diaire entre en inter ac- 
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tion avec le bord d 1 interaction respectif procbe da bras de la 
f ourche osclllante qui ne se trouve pas en positioo de contact, 
poussant a^caniqueaent la f ourche et conflant le dgclenchenent 
de .1 'inversion au ressort qui agit sur le craa central de ladite 
5 f ourche # 

L 'invention va aaintenant 8tre d^crite avec plus de 
details en se r£f*rant & un node de realisation particulier <3onn& 
k titre d'exeaple sen lament et repr£sent£ aux H»«^« ff annex*** 

Sur ces dessin* i 
10 Fig,« 1 est une coupe transversale d'un laterruptear 

dans lequel le s^canlsaa est Manoeuvre par un levler oscillaafc, 
suivant la ligne bris£e A— A de la figure 3 5 

Pig* 2 est une coupe trans vers ale du a fan Inti ri hjjIiijm, 
que sur la figure 1, aais utilisg en £tant aanoeuvr* par un 
15 bouten-poussolr |. 

Plg« 3 est une vue en plan du at»e laterr^pteur } 

Fig. 4 est une vue en perspective et & £cbelle fin fc— I 
agrandie des organes principaux du a£canisae de Manoeuvre k 
sort de detente* 

20 Sur les figures l f 2 et 3, la r£f£rence'l d&signe 1* 

boltier isolant d«un interrupteur 6lectrique en forae de bcttta, 
ouvert dans sa partie aup^rieure et coaportant latfir aleaent dear 
ouvertures 2 et 3 diagonaleaent opposes en regard desquellaa ae 
presentent les tltes de vis, respectiveaent 4 «t 5 V de borne* 

25 terainales dans lea quel lea sent serr£s les cables des conducteers 
d'arrivee, passant par des -trous 6 et 7 du fond* 

Une troisifeae borne 8 f pouvant fitre serr€e au moye* 
d«une vis 9, assure le brancheaent d'un conducted relij £Lectx*» ' 
quement aux contacts aobiles, comae on l«expliquerA plus loia* 

30 Les bornes 4 et 5 sont relives 6lectrlqneaent & des 

porte^contacts, respectiyement 10 et n f portant les contacts 
fixes 10 '/respectiveaent 11* . 

La borne 8 est relive 4lectriqueaent % une plaquetfce 
m^tailique conductrice 12 qui attend sur le fond dn fcoitiec 1 

35 en aboutissant dans la partie centrale oil elle forae un point 
d f appui 13 0 

Le point d'appui 13 a la forae d'un si 11 cm (figure 4) 
dans lequel s»appuie le bord inf erieur 14 d>un octane oscillant 
d£sign<£ dans son ensemble par la r£f£rence nuaSrlque 15 c 
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L'organe oscillant 15 est en m£tax conducteur et 11 eat 
realise, de preference, d'une seule piece, en tdle d£coup£e et 
profil^e. Li se presente sous la forme d'une fourche coraportant 
un corps central 16, se terminant inf drieurement par le Lord 14 
5 et duquel partent deux bras £cart£s 17 et 18, tourn£s vers le 
haut et d£cal£s par rapport au plan central, pour presenter aux 
extr&nitSs llbres un contact mobile, respectivement 19 et 20. 

Le d£calage des bras 17 et 18 est egal au d^calage des 
porte-contacts fixes 10 et 11, tandis que 1 'dcartement et la lon- 
10 gueur des bras eux-m§nies sont calculus pour que les contacts mo- 
biles 19 et 20 soient en regard des contacts fixes respectif s 
10 1 et ll 1 , mais en s'appuyant seulement sur l'un oti 1" autre des 
contacts fixes, selon 1 • inclinaison de l'organe 15. 

Pour faire basculer l'organe dans les deux positions 
15 d' appui sur le contact 10' ou le contact 11", on utilise un res- 
sort 23 exer^ant une pouss^e d£centr£e sur l'dpaulement 22 pr£- 
sente par une dent ou cran 21 montant du centre du corps 16. 
; Lorsque le ressort 23 est entrain^ en oscillation d v un c6t4 ou 
de 1" autre du plan central, il entraine l'organe 15, le d£pla?ant 
20 par une detente et amenant, dans une position, le contact mobile 
19 en appui contre le contact fixe 10* , ou bien, dans la position 
opposde, le contact mobile 20 en appui contre le contact fixe ll'. 
Le mSme ressort 23 a aussi pour rfile de fournir la pression de 
contact* 

25 Toujour s selon l f invention, le ressort 23 peut 6tre d£- 

jplac£ par actionneraent d'un levier de commande ou d f un bouton- 
poussoir de commande. 

Dans le cas ou la commande est effectu^e par un levier 
. i deux bras 24, le ressort 23 est loge dans un siege 25, creux, 
30 allonge et leg&rement conique, prdsente par ledit levier, et il 
est comprime entre le fond 26 dudit siege et l'£paulement 22 de 
la dent 21. Le levier 24 peut osciller sur des pivots connus en 
soi et non reprdsentes, pour des raisons de clart£. Les parois du 
sifege 25 agissent m^caniquement sur le ressort 23, facilitant son 
35 d£placement et la detente de la fourche 5. 

Lorsqu'on utilise le m£canisme k manoeuvre par bouton- 
poussoir (figures 2 et 4) , le ressort 23 est loge & l'int^rieur 
d'un organe interm£diaire 27 qui presente deux bras descendants 
28 et 29 dont l»ouverture est comprise entre l'ouverture des 
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bras 17 et 18 de l'organe oscillant ou fourche 15 # L'organe in- 
termed! aire 27 exerce, quant & lui 9 une pouss£e contre le fond 
30 d f un si&ge 31 plan se trouvant & l»intdrieur d"une touche 32 
utilisde comme bouton-poussoir 0 
5 Les bras 28 et 29 de l'organe inter mddiaire 27 sont 

moins d6ckl£s entre eux que les bras 17 et 18 de la fourche et 
ils presentent des pieds d» extremity , respectivement 28 f et 29 f f 
diriges vers l f ext£rieur, devant entrer en interaction respecti- 
vement avec les gradins 36 et 37 se trouvant sur les parois 38 et 

10 39 de raccordement entre le corps 16 et les bras 17 et 18 de la t 
fourche respectivemento 

Plus precis&aent, dans chacune des positions inclines 
prises par la fourche, il vlent se placer sous le pied corres- 
pond ant, pour entrer en interaction, le gradin adjacent au bras 

15 17 ou 18 dont le contact respectif ne s'appuie pas & ce moment 

sur le contact fixe correspondent* Dans le cas de la figure 2, par 
exemple, le contact mobile 19 port£ par le tar as 17 6tant en 
appui, ce sera le gradin 37 adjacent' au bras 18 qui viendra se 
placer sous le pied 29* respectif, tandis que le gradin 36 se 

20 trouvera hors d» inter action avec le pied 28* 0 

C f est le contraire qui se produit, lorsque la fourche 
est inclin^e dans l»autre position* 

Afin de garantir ce jeu d» interactions entre les pieds 
28 • et 29 f , il faut que l'organe intermgdiaire 27 prehne tou jours 

25 une mSme position perinettant une disposition pr Salable & la ma- 
noeuvre sflre 0 Dans ce but, le fond 30 du sifege 31 est plan, ainsi 
que le dos 33 de l'organe ihtermediaire 27, de sorte que le fond 
30 et le dos S3, r^alisant leur jonction suivant un plan, garan- 
tit une orientation univoque de l'organe interauSdiaireo Le cen- 

30 trage de l'organe intermddiaire dans le siege 31 a lieu grace k 
une rainure 34 de celui-ci qui regoit une nervure 35 pr^sent^e 
par le fond 30* 

En outre, l'organe 27 re^oit le ressort 23 dans un 
si£ge 40 pourvu d'un fond 41 spherique convexe autour duquel 

35 s'appuient les derniferes spires du ressort 23, cela pour que, 

malgr£ la pouss^e excentrique du ressort 23 dans l'une ou l 1 autre 
des positions stables de la fourche 15, le dos 33 soit maintenu 
en contact plan avec le fond 30 du siege 31 # 

II faut encore indiquer que les parois 31 f du sifege 31 
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jouxtent lat£ralement 1 •org ane inter mSdiaire 27, de fa^on k per- 
raettre k ce dernier une l£g&re inclinaison au cours de la ma- 
noeuvre, nais k l'empfccher de basculer sous 1" action des forces 
excentriqueflo 

5 En revenant k la position de la figure 2, lorsqu'on 

enfonce le bouton-poussoir 32, le pled 29* entre en contact arec 
le gradin 37 de la fourche 15 et fait ensuite osciller l f ensemble 
de la fourche 15 autour du point d'appul 13« Au cours de cette 
phase, la reaction exercle par le gradin 37 tend & faire incliner 

10 .l f organe intermSdiaire 27, Mais cette inclinaison est limit^e par 
le voisinage des parois 31 f , de sorte que l f organe 15 est ford 
de poursuivre son deplacement et d* en trainer, au cours de ce 
deplacement, le ressort 23 qui, franchissaat le point mort cons- 
titu£ par la position axiale entre le ressort 23 et le cran 21, 

15 fait passer d&f initiveaent, d v une detente brusque, la fourche 15 
dans la position oppos£e, anenant le contact 20 en appul sur le 
contact fixe 11 » « La detente provoquie par le ressort 23 est 
amortie par la pression constante dudit ressort, ce qui Unite 
le rebond du contact 20 sur le contact fixe 11'* 

2o A la fin de la manoeuvre, la fourche prendre la posi- 

tion indiqule en traits mixtes, de sorte que le gradin 36 viendra 
en position d •inter action avec le pled 28*, rnttant la fourche 
en position prSparatoire k la manoeuvre suivante qui Itinera 
dans la position indiqu^e en traits pleins sur la figure 2« 

25 II ressort de ce qui precede que, pour passer d'un dis- 

positif de detente pour interrupteur k levier oscillant & un dia- 
positif pour interrupteur k bouton-poussoir, 11 stiff it d'ajouter 
l 1 organs intermedlaire 27 et de remplacer 1* org ane de manoeuvre, 
la fourche 15 et toute la partie contenue dans le bottler 1, alnsl 
30 que le bottler lui-nSme, restant inchang^s. Cela signifie que 

l f on peut obtenir, par une modification llmlt6e de 1» apparel llage, 
les deux types d* Interrupteur s, avec une 6conomle notable sur 
1* appareillage n£cessaire 0 

En outre, blen que l'on pulsse utiliser le m£canisme 
35 de f agon k le manoeuvrer par bouton-poussoir bu par levier oscil- 
lant, il est tres simple et d'un prix de revient limits, il 
peut £tre produit en grande s£rle et 8tre montS automatiquenent* 
Blen entendu, l f invention n f est pas limit£e au mode de 
realisation dScrit et represents ici, mais on pourra y apporter 
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de nombreuses modifications de details sans sortir, pour cela, du 
cadre de 1* invention© 
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REVENDICATIONS 

1. ~ M^canisme de manoeuvre & ressort de detente pour • 
interrupteur electrique pouvant Stre command^ par levier oscil- 

lant tout comme par bouton-poussoir, caract&rise en ce qu^il | 
5 comprend un organe conducteur oscillant, montd en appui sur le ] 
fond du boltier de 1 •interrupteur dans un sifege prdsente par une 
plaquette conductrice relive k l'une des bornes de I'appareil, | 
ledit organe prdsentant deux bras montant en formant une fourche I 
dudit point d'appui et d£cal«5s entre eux par rapport k un plan 

10 de symdtrie, lesdits bras portant & leur extrdroit£ libra un I 
contact mobile respectif tourng vers l'exterieur, ledit organe : 
pr^sentant en son centre un cran dirigd vers le haut sur lequel 1 
un ressort de detente comprint entre le cran et 1 'organe de J 
comraande exerce une pression, un contact fixe se trouvant au ni- i 

15 veau de chaque bras, dans une position telle que chaque contact ! 
mobile va s'appuyer sur le contact fixe correspondent dans l'une 
ou 1' autre des positions angulaires de !• organe oscillant, rendue 
stable par ledit ressort de detente 0 

2. - Mdcanisme selon la revendication l f caract£rls£ 
20 en ce que ledit organe oscillant est realist d'une seule pifcce 

par ddcoupage et profilage d f un levier en mdtai conducteur, 
l'effet unique comprenant £galement le point d'appui et le cran. 
cooper ant avec le ressort de detente* 

3. - Dispositif selon les revendications 1 et 2, carac- 

25 t^rise en ce que le passage par une detente brusque dans les , 
deux positions angulaires de 1 'organe oscillant est obtenu par 
un levier & deux bras agissant sur le ressort de detente en lui 
f aisant effectuer un mouvement angulaire 0 

4*- M^canisme selon les revendications 1 et 2, carac- 

30 teris£ en ce que la detente est, dans les deux positions angu- = 
laires de 1» organe oscillant, obtenue au raoyen d'un bouton- 
poussoir agissant sur cet organe oscillant par 1' intermediate 
d'un organe inter m^diaire comportant des moyens pour agir m£ca- 
niquement sur ledit organe oscillant, de fa?on & faire commencer 

35 k ce dernier le ddplacement voulu et la detente finale au xnoyen 
dudit ressort de detente* 

5.- Dispositif selon les revendications 1, 2 et 4, 
caractdris£ en ce que ledit organe inter m^di aire pr«5sente, comme 
moyens pour agir »£caniquement sur 1" organe oscillant, des bras 
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se terininant par des pieds dirig^s lateral ement, tandis que 
1 'organe oscillant presen-te deux gradins correspondant chacun & 
l'un de ses bras ^cartes, ces gradins etant dans des positions 
telles qu'un seul d'entre eux vient en position d 'interaction 
5 avec l*un des pieds 9 lorsqu'on enfonce le bouton-poussoir , ,-et que 
cette interaction provoque le ddplacement angulaire de 1' organe 
oscillanto 

6.- Dispositif selon les revendications 1, 2 f 4 et 5, 
caract^risd en ce que l 9 organe internuSdiaire pr£sente un slfege 

10 recevant l«extr«5mit£ du ressort de detente, dans des conditions 
telles que la poussee excentrique de ce ressort oblige un dos 
plat dudit organe interm6diaire k s'appuyer sur un fond plan 
d f un sifege present 6 par ledit bouton-poussoir, de fagon & assurer 
une position univoque dudit organe inter m£diaire f quelle que soit 

15 la position angulaire prise par 1 'organe oscillant* 
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